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Un robot, comment ça marche ?

Résumé : Comprendre la locomotion bipède est un défi pour la robotique humanoïde. Illustré par
plusieurs  plateformes  expérimentales,  l’exposé  dressera  un  bref  état  de  l’art  d'un  domaine  de
recherche qui combine robotique, algorithmique, bio-mécanique et neurosciences.
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